Instrukcja
uzytkownika

Naped krokowy Slide Kamera HKN-2 do slidera obrotowego

HSO-4 przeznaczony jest do wykonywania uje¢ w ruchu
oraz uje¢ sekwencyjnych.

Wozek napedzany jest za pomoca silnika krokowego
potaczonego ze sterownikiem.

Wersja

Naped krokowy HKN-2 | ™"tz

do slidera obrotowego HSO-4

Instrukcja w pliku pdf do pobrania na www.slidekamera.pl

22 slidekamera”

made in
1/2014



Przed przystapieniem do pracy z napedem krokowym Slide Kamera HKN-2 do slidera obrotowego Slide Kamera
HSO-4 nalezy zapoznac sie z instrukcjg obstugi. Nalezy pamieta¢, ze uzywanie napedu w sposéb niezgodny
zinstrukcjg moze by¢ przyczyna awarii lub uszkodzenia urzadzenia, za ktére producent nie odpowiada.

W przypadku uszkodzenia urzadzenia podczas transportu wymagane jest przedstawienie:

™ dowodu zakupu

™ kompletu wktadek styropianowych zabezpieczajacych podczas transportu zataczonych
do urzadzenia w przypadku dostarczenia nowego produktu

W przypadku niespetnienia powyzszych warunkow, producent zastrzega sobie
prawo do nieuwzglednienia gwarancji.

Zdjecia produktow przedstawionych w instrukcji moga nieznacznie rézni¢ sie od ich rzeczywistego
wygladu ze wzgledu wprowadzane przez producenta modyfikacje.

Producent Slide Kamera ®

High Engineering Technology CNC s.c.
Sebastian Pawelec Karol Mikulski
Glina 45

82-522 Sadlinki

NIP: 581-188-33-32

Biuro handlowe Slide Kamera
80-175 Gdansk (Polska)
Ul. Kartuska 386

tel./fax (+48) 58 710 41 04
e-mail: biuro@slidekamera.pl / office@slidekamera.eu
www.slidekamera.pl / www.slidekamera.eu
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1. Elementy napedu krokowego HKN-2 do slidera obrotowego HSO-4

Gdy otrzymamy przesytke nalezy sprawdzi¢ czy wszystkie elementy napedu HKN-2 do slidera HSO-4 zostaty
dostarczone.

Wyposazenie zestawu: Montazu silnika napedu HKN-2 na sliderze HSO-4 dokonuje
tylko i wylacznie producent Slide Kamera.

Silnik napedu krokowego HKN-2 [1]

Sterownik napedu HKN-ST [2]

Kabel RJ-45 do potgczenia silnika ze sterownikiem [3]

Zasilacz sieciowy [4]

Wezyk spustowy WS - jedna sztuka do wyboru [5]

Szczegotowy wykaz wezykow spustowych dla poszczegdélnych aparatéw znajduje
sie na stronie 17 instrukcji uzytkownika.

2. Urzadzenia oraz akcesoria dodatkowe do napedu krokowego HKN-2
do slidera obrotowego HSO-4

Zasilanie:
Zestaw zasilajacy AF-7 [1] Przewdd zasilajacy AF-7-K1 do akumulatora [2]
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Wezyki spustowe:

WS-1[3] B €] 5] L P
WS2[4 \ P 4 % J
Ws-3 [5] 4 X

Ws-4 [6] - Q

WS-5 7] (v 4 S ) -

WS-6 [8]

WS-7 9] n
‘Fs’. L) N*

Akcesoria dodatkowe:

Ramie przegubowe 11" Magic arm do DSLR [10] p
Ramie przegubowe Slide Kamera AF-17 [11] EJ
3. Opis urzadzenia [

Naped krokowy HKN-2 do slidera obrotowego Slide Kamera HSO-4 stuzy do wykonywania uje¢ w ruchu,
jak réwniez uje¢ sekwencyjnych typu Timelapse. W sktad napedu wchodzi intuicyjny sterownik potgczony
z silnikiem napedowym. Ergonomie obstugi zapewnia proste i funkcjonalne menu. Sterownik posiada kilka
programow pracy: VIDEO, ANIMATION oraz TIMELAPSE. Na panelu znajdujg sie dwa pokretta regulacji: SPEED
iDAMPING, oraz joystick.

Aby wyeliminowaé poruszenie aparatu podczas naciskania spustu migawki w zestawie znajduje sie wezyk
spustowy do wyboru. Wezyk wykorzystywany jest w programach pracy ANIMATION oraz TIMELAPSE. Silnik
napedowy przeznaczony jest do obcigzenia slidera masg do 10kg. Otwor mocujacy 1/4" wbudowany
w podstawe sterownika umozliwia jego montaz na korpusie slidera obrotowego Slide Kamera HSO-4
zwykorzystaniem ramienia przegubowego Slide Kamera AF-17 lub MagicArm 11"

3.1. Sterownik HKN-ST

Panel sterownika wyposazony jest w dwa pokretta regulacyjne oraz joystick. Pokretto SPEED stuzy do regulacii
zakresu predkosci, natomiast pokretto DAMPING reguluje przyspieszanie oraz zwalnianie ruchu, tzn. dzieki
pokrettu DAMPING uzytkownik moZe ptynnie regulowac szybkos¢ z jakg naped osiagnie predko$¢ zadang i z jakq
sie zatrzyma. Gniazdo podtgczeniowe oraz wigcznik zasilania znajdujg sie na gornej Sciance obudowy sterownika.
Joystick znajdujacy sie w centralnym punkcie na panelu sterownika umozliwia programowanie, sterowanie
oraz konfiguracje. Proste i funkcjonalne menu wys$wietlane na wyswietlaczu LCD zapewnia ergonomi¢ obstugi.
W podstawie sterownika znajduje sie otwér mocujacy 1/4", ktéry umozliwia jego montaz na korpusie slidera
obrotowego Slide Kamera HSO-4 z wykorzystaniem ramienia przegubowego Slide Kamera AF-17
lub MagicArm 11".
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DAMPING

Wigcznik zasilania [1]

Gniazdo podtaczeniowe silnika napedu [2]
Wyswietlacz LCD [3]

Pokretlo SPEED [4]

Pokretto DAMPING [5]

Joystick [6]

Otwor mocujacy 1/4"[7]

3.2. Silnik napedu krokowego Slide Kamera HKN-2

Silnik napedu krokowego Slide Kamera HKN-2 przykrecany jest do slidera
obrotowego HSO-4 w miejscu oznaczonym DRIVE UNIT. Montazu silnika
dokonuje tylko i wylacznie producent Slide Kamera. Przekazywanie
napedu odbywa sie poprzez przektadnie zebaty. Rozigczenie
oraz zataczenie napedu uzyskuje sie przez dosunigcie/ odsuniecie kota
zebatego napedu od zebatki kota jezdnego slidera (przesuwa si¢ caly silnik
napedowy wraz z podstawg silnika) i zablokowanie uktadu napedowego
zapomoca pokretta zaciskowego.

Koto zgbate silnika napgdu HKN-2[1]

Zebatka kota jezdnego slideraHSO-4 [2]

Pokretto zaciskowe napedu [3]

Gniazdo sterownika [4]

Gniazdo na dodatkowe napedy [5]

Gniazda zasilajace [6]

Gniazdo wezyka spustowego [7]

Gniazdo wytacznika krancowego [8] (wytaczniki krancowe wykorzystywane
sq jedynie w przypadku montazu napedu na sliderach serii HSK )
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2xDCIN12v) TRIGGER

Oznaczenia pods$wietlenia na silniku

LINK Sygnalizuje prawidtowe podtaczenie kabla sterownika.

Rx Migajaca wolno lampka sygnalizuje, Ze silnik jest zasilany pradem,
ale nie otrzymat jeszcze rozkazu ze sterownika.
Migajaca szybko lampka sygnalizuje, Ze silnik otrzymat rozkazy ze sterownika.

FAULT Migajaca lampka informuje o istniejacym btedzie. Szczegdtowe wyjasnienie kodow
btedow znajduje sie w punkcie 6.2.1. instrukcji uzytkownika.

4. Parametry napedu krokowego HKN-2 do slidera obrotowego HSO-4

Napiecie zasilania: 10..18V DC 40

Sredni pobér pradu

Pobér pradu: 0,9A dla 100% mocy
' 0,6A dla 66% mocy
0,3A dla 33% mocy
ramiiatoram 12y 7 0008 pzy 100% mocy
(W temperaturze okoto 13h przy 66% mocy
pokojowel): okoto 24h przy 33% mocy
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maksymalnie 200mm/s - w trybie VIDEO

PEE G2 L minimalnie 100mm/999h - w trybie TIMELAPSE

Zakres temperatury 10°C do 70°C

pracy:

}’;’Qiy:niﬁr‘:fg“’j‘g” WS-1, WS-2, WS-3, WS-4, WS-5, WS-6, WS-7

w;’bi ) wezyki spustowe wykorzystywane w trybach pracy ANIMATION, TIMELAPSE
Obciazenie slidera: 10kg

5. Montaz napedu krokowego Slide Kamera HKN-2

UWAGA!!!

Montazu napedu krokowego HKN-2 do slidera obrotowego HSO-4 dokonuje
TYLKO | WYLACZNIE producent urzadzenia. Wszelkie proby samodzielnego montazu
spowoduja utrate gwarancji na urzadzenie jak réwniez moga doprowadzic¢
do uszkodzenia sprzetu.

W przypadku zakupu slidera obrotowego HSO-4 w zestawie z napedem HKN-2, slider otrzymujemy
zzamontowanym juz napedem. Jesli posiadamy juz slider HSO-4 i chcemy dokupi¢ do niego naped HKN-2, slider
nalezy wystac¢ do producenta Slide Kamera aby dokonat montazu napgdu.

6. Obstuga sterownika

Po wiaczeniu zasilania na ekranie wys$wietlacza LCD przez okoto 1,5s wys$wietlany zostaje ekran powitalny
oraz informacja o wersji oprogramowania sterownika: rev 2.0.

6.1. Ustalanie parametréw startowych napedu

Po wiaczeniu zasilania konieczne jest ustalenie parametrow startowych, czyli skrajnych punktéw odniesienia
dla naszego napedu. Ustalania parametréw poczatkowych dokonujemy po kazdym wigczeniu zasilania.
W przypadku napedu HKN-2 do slidera obrotowego HSO-4 silnik nie posiada wytacznikéw kranicowych (wytgczniki
krancowe wystepuja jedynie w wersji napedu do slideréw serii HSK), dlatego tez wyrézni¢ mozna dwa sposoby
ustalania parametréw startowych:

1 BRAK WYLACZNIKOW KRANCOWYCH: kalibracja man
1 BRAK WYLACZNIKOW KRANCOWYCH: brak kalibracii (
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6.1.1. MANUAL Calib. (kalibracja manualna)

W przypadku braku wytacznikow kraricowych po wigczeniu zasilania na ekranie pojawia si¢ informacja o ich braku,
nalezy wowczas wcisna¢ przycisk OK, co rozumiemy przez nacisnigcie joysticka. Po weisnigciu OK na ekranie
pojawia sie informacja o mozliwo$ci wyboru ustalania parametrow poczatkowych.

Wyboru kalibracji dokonujemy joystickiem. Znak A sygnalizuje wybor. Naciéniecie joysticka spowoduje wejscie
do wybranego trybu. Tryb MANUAL Calib. pozwala ustali¢ skrajne punkty dla naszego slidera. Tryb ten zalecany
jestjezeli zalezy nam na ustaleniu okreslonego zakresu ruchu.

Podczas ustalania skrajnych punktéw odniesienia w trybie Manual Calib. nalezy zachowac¢
szczegoIng ostroznosé aby nie uderzy¢ sliderem o ewentualne przeszkody.

Na ekranie sterownika pojawi sie komunikat aby ustali¢ kolejno skrajne punkty odniesienia. Wychylajac joystick
w wybranym kierunku ustalamy punkt odniesienia. Pokrettem SPEED mozna ustali¢ odpowiednig predko$¢
poruszania si¢ slidera. Dzigki temu zblizajac sie¢ do ustalonego przez nas punktu odniesienia mozna zmniejszy¢
predko$C aby nie uderzy¢ sliderem w ewentualng przeszkode. Akceptacji dokonujemy poprzez przyci$nigcie
joysticka.

Po manualnym ustaleniu punktéw skrajnych na sterowniku pojawia sie komunikat o gotowosci sterownika
do pracy. Po wcisnieciu OK na ekranie pojawi sie menu gtéwne.

6.1.2. FREE Mode (brak kalibracji)

W przypadku braku wytacznikéw krancowych po wigczeniu zasilania na ekranie pojawia sig informacja o ich braku,
nalezy wéwczas wcisnag przycisk OK, co rozumiemy przez naci$nigcie joysticka. Po wcinieciu OK na ekranie
pojawia sie informacja o mozliwo$ci wyboru ustalenia parametrow startowych.

Wyboru kalibracji dokonujemy joystickiem. Znak S sygnalizuje wybor. Naci$niecie joysticka spowoduje wejscie
do wybranego trybu. Tryb FREE Mode nie wymaga od uzytkownika ustalania skrajnych punktéw odniesienia.
Sterownik jest od razu gotowy do pracy.

Naped krokowy HKN-2 do slidera obrotowego HSO-4



Podczas pracy z napedem w trybie FREE Mode nalezy zachowywa¢ szczeg6lng ostroznos¢.
Brak ustalonych skrajnych punktéw odniesienia zwieksza ryzyko uderzenia sliderem
o ewentualne przeszkody. Moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia sprzetu.

6.2. Menu gtéwne

Po ustaleniu parametréw startowych napedu, na sterowniku pojawia si¢ menu gtéwne z programami pracy
oraz dodatkowym menu " .24, Wyboru pozycudokonUJemy poprzez wychylenle Joyst|ckawgore lub w dét.
Znak, & & sygnal|zu1e aktualny wybér uzytkownika. N
programu Menu gtowne posiada cztery pozycje:
oraz KR

6.2.1. Menu CONFIG

Menu . p03|ada 5 pozyCJl

oraz - . Pola ||stywnaW|asach kwadratowych i..i
oznaczajq funkcje wywotujace wiasny ekran. Aby je
uaktywni¢ nalezy nacisna¢ joystick. Na koncu kazdego
podmenu znajduje sie pole ”. Wcisniecie joysticka na tym polu powoduje powrét do menu
gtéwnego.Pozostate pola podmenu to parametry. Obok parametrow wyswietlana jestich warto$¢. Zmiana wartoSci
parametru dokonywana jest ruchem joysticka w prawo badz lewo.

Po wejéciu w pozycje i.. -} pojawia sie informacja o wartosci napiecia: .44, oraz ustalony zakres ruchu
wozka jezdnego: i... Zakres ruchu wozka ustalany jest jedynie w przypadku sliderow serii HSK, w przypadku
slidera obrotowego HSO-4 naped nie ustala zakresu ruchu. (t... === )

i~ oznacza moc silnika: 33/66/100%. Wychylajac joystick w prawo lub w lewo mozna dowolnie ustali¢
zadang warto$¢ mocy. Ustawienie mniejszej mocy pozwala znacznie wydtuzy¢ czas pracy
rzy zasilaniu zakumulatora.
i - poprzez wychylenie joysticka w lewo lub w prawo pozwala ustali¢ jasnos¢ wyswietlacza
w zakresie od 10-100%
11 - kalibracja automatyczna silnika, nie dotyczy slidera obrotowego HSO-4 z powodu braku
zamontowanych wytacznikow krancowych.
. - powr6t do menu gtownego.

UWAGA!

Jezeli podswietlenie ekranu LCD sterownika zacznie miga¢ a na silniku
pojawi sie pomaranczowa migajaca dioda FAULT uzytkownik informowany
jest o istniejacym lelee W taklej sytuacji nalezy niezwlocznie wejs¢

W menu

; .. W prawym goérnym rogu ekranu pojawi
sie informacja o biedzie.
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Li: oznacza, ze napiecie akumulatora jest zbyt niskie. Nalezy wymieni¢ akumulator aby nie dopuéci¢
do nagtego zatrzymania sie napedu, ktére moze doprowadzi¢ do uszkodzenia sprzetu.
21 (Thermal Warning) oznacza ostrzezenie temperaturowe. NaIeZy niezwtocznie wytaczy¢ naped. Dalsza praca
... moze doprowadzic do przegrzania silnika i w efekcie jego awaryjnego wytaczenia.
. (Thermal Shutdown) oznacza awaryjne wytaczenie silnika z powodu jego przegrzania. Nalezy wytgczyé
sterownik i poczekac na zgasniecie diody FAULT.

6.2.2.VIDEO

ie sterownika_pojawia si¢ menu z_poszczegolnymi trybami pracy:

6.2.2.1. Free Ride

Tryb pracy Free Ride stuzy do swobodnego sterowania predkoscig slidera za pomocg joysticka
oraz pokretet. Pokrettem SPEED ustalana jest zadana przez uzytkownika predko$¢ maksymalna. Pokretto
DAMPING stuzy do ustalenia szybkosci z jaka naped osiagnie predko$¢ zadang i z jaka sie zatrzyma, dzieki temu
pozwala na uzyskanie bardzo ptynnego przyspieszania oraz zwalniania naszego slidera. Wychylajac joystick
w poziomie sterujemy predkoscig slidera. Wcisniecie joysticka powoduje natychmiastowe zatrzymanie silnika
i powr6t domenu VIDEO. n

I Aktualna pozycja slidera HSO-4, mierzona w mm [1]
} Ustalona maksymalna predko$c¢ slidera [2]
Aktualnie zadawana predkos$¢ slidera [3]

Czas przyspieszania/zwalniania ruchu [4]

B 8 o
W trakcie pracy z napedem mozna dowolnie zmienia¢ parametry predkosci oraz przyspieszania/zwalniania ruchu.
Pokrettem SPEED mozna ustala¢ wartos¢ predkosci maksymalnej w zakresie od 2-200mm/s. Pokrettem
DAMPING ustalamy przyspieszanie oraz zwalnianie ruchu w zakresie od 0.1 do 10s. Przedstawiony powyzej
przyktadowy ekran sterownika informuje, iz ustalona przez uzytkownika maksymalna predko$¢ slidera wynosi

200mm/s [2], aktualnie zadawana predko$¢ wynosi 169mm/s [3]. Podana warto$¢ 1.2 [4], oznacza, ze predkosé
maksymalna [2] zostanie osiggnieta po 1,2s.

Nalezy pamigta¢, ze w zaleznosci od sposobu ustalania parametréw poczatkowych aktualna pozycja slidera
odmierzana jesti przedstawiana na ekranie sterownika w rézny sposéb. Tabela ponizej przedstawia oraz wyjasnia
komunikaty na sterowniku. Tabela odnosi sie do wszystkich trybow i programéw pracy o ile w instrukgji
nie zaznaczono inacze.
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Tabela przedstawiajagca pozycjonowanie woézka przy réznych sposobach ustalania parametrow
startowych.

MANUAL Calib. Wybierajagc MANUAL Calib. podczas ustalania
parametrow startowych nalezy pamietac, ze pozycja ,0”
oznacza to lewy skrajny punkt odniesienia. Wartos¢
ta rosnie im bardziej slider zbliza sie do prawego
skrajnego punktu odniesienia.

Kierunek ruchu oznaczony jest przy wartosci aktualnie
zadawanej predkosci. Na sterowniku predkos¢ aktualna
w kierunku przeciwnym oznaczona jest znakiem ,-".

FREE Mode P.rzy braku kraﬁcéwek wybigrajqc tryp FREE Mode
nie ustalamy skrajnych punktéw odniesienia. Pozycja,
w ktérej znajduje sie slider HSO-4 po starcie
zapamietywana jest jako punkt ,0”. Od tego punktu
startowego pozycja w kierunku lewym oznaczana jest
jako warto$¢ ujemna, natomiast pozycja na prawo od
punktu startowego jako warto$¢ dodatnia.

Kierunek ruchu oznaczony jest przy wartosci aktualnie
zadawanej predkosci. Na sterowniku predko$¢ aktualna
w kierunku przeciwnym oznaczona jest znakiem ,-".

6.2.2.2. Recording

Tryb pracy Recording przeznaczony jest do rejestracji ruchu naszego slidera w celu jego pozniejszego
odtworzenia w trybie Playback. Sterowanie ruchem odbywa sie doktadnie w ten sam sposdb jak w trybie
Free Ride. Koniec nagrania i powrét do menu nastepuje po naciénieciu joysticka. Sterownik jest w stanie
zapamieta¢ 59 sekund nagrania. Nagrany ruch pamietany jest do czasu wylaczenia zasilania.

Aktualna pozycja slidera, mierzona w mm [1]
Ustalona maksymalna predkos¢ slidera [2]
Aktualnie zadawana predkos¢ slidera [3]
Czas przyspieszania/zwalniania ruchu [4]

Jezeli diugos¢ rejestrowanego ruchu osiggnie ponad
59 sekund na ekranie sterownika pojawi si¢ komunikat
0 petnej pamieci. Aby zakonczy¢ nagrywanie przed
uptywem 59 sekund nalezy przycisna¢ joystick. W celu
odtworzenia zarejestrowanego ruchu nalezy powrécié
do menu gtdwnego i przej$¢ do trybu Playback.

6.2.2.3. Playback

Tryb pracy Playback przeznaczony jest do odtwarzania zapamietanego wcze$niej ruchu slidera HSO-4.
Po wejsciu do trybu Playback na ekranie pojawi si¢ informacja o dtugosci nagranego ruchu wzglednie jego braku.
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Po wybraniu nagrania na ekranie pojawi sie komunikat iz f “#”. Sterownik oczekuje na decijQ
uzytkownika, czy powrdci¢ do pozycji, w ktorej rozpocze’fo SIQ nagrywanle ruchu (—#%') czy rozpoczat
odtwarzanie ruchu od miejsca, w ktorym aktualnie znajduje sig slider (+4<-). Wyboru dokonujemy poprzez
wychylenie joysticka w odpowiednim kierunku. W kazdym momencie odtwarzama mozna powrdci¢ do menu
VIDEO poprzez wcisniecie joysticka.

e

)

Na ekranie sterownika wyswietli sie informacja
o0 aktualnej pozyciji slidera obrotowego HSO-4 [1]
oraz aktualny i catkowity czas nagrania [2].
Po zakonczeniu odtwarzania wciskajac joystick
powracamy do menu VIDEO.

W trybie pracy VideoLoop slider jezdzi bez zatrzymania od jednego do drugiego punktu skrajnego,
po dojechaniu do konca zakresu ruchu automatycznie zawraca i zaczyna jecha¢ w przeciwnym kierunku. Dzigki
temu uzytkownik nie musi sam ustala¢ kierunku ruchu. Uzytkownik moze na biezaco zmienia¢ predkosé
przejazdu [1] (pokretto SPEED) oraz czas w trakcie ktérego slider zwalnia lub przyspiesza [2] (pokretto
DAMPING). Wcisniecie joysticka w czasie przejazdu powoduje natychmiastowe zatrzymanie silnika i powr6t
domenu VIDEO.

6.2.2.4.VideoLoop

W trybie VideoLoop sterownik nie pokazuje znaku
.~ podczas ruchu w kierunku przeciwnym.

Wartos¢ predkosci z jakq aktualnie ma porusza¢

' ' sie slider [1]
ﬁ ﬂ Warto$¢ przyspieszania/zwalniania ruchu [2]

Jezeli podczas ustalania parametréw startowych zostat wybrany tryb FREE Mode to nalezy pamietac, iz naped
nie ma ustalonych punktow skrajnych. W takim przypadku slider bedzie jechat tylko w jednym kierunku
i nie zawroci. Pokrettem SPEED regulujemy predko$¢ ruchu zwracajac szczegdlng uwage aby slider nie uderzyt
w ewentualne przeszkody.
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6.2.3. TIMELAPSE

Program TIMELAPSE przeznaczony jest do wykonywania zdje¢ interwatowych zsynchronizowanych z ruchem
slidera (Motion Timelapse). Na silniku znajduje sie gniazdo wezyka spustowego, ktéry pozwala na synchronizacje
migawki aparatu z napedem. Po wejsciu do podmenu nalezy ustali¢ poszczegoine parametry:

—tryb pracy Continuous/SDS

—kierunek ruchu slidera left/right

i —czas co jaki naped wykona zdjecie (1-600s)

—czas trwaniaimpulsu wyzwalajacego (od 0,1 do 99,9s)

ilo$¢ zdje¢ do wykonania w trakcie catego przejazdu (od 10 do 30tys.)

Czas trwania przejazdu wyliczany jest automatycznie przez sterownik,
na podstawie wzoru: Interval x Shots

! —wywotanie trybu pracy TIMELAPSE

—powr6t do menu gtéwnego

W trybie pracy Continuous slider HSO-4 porusza si¢ ptynnie ze stalg predkosciq. W tym przypadku
nie ma koniecznosci korzystania z wezyka spustowego podtaczonego do silnika (zwtaszcza dla krétkich czasow
naswietlania). Okres wyzwalania mozna ustawi¢ w aparacie, lub w wezyku spustowym z funkcjg interwatu.

W trybie SDS (Shot Drive Shot) slider HSO-4 przemieszcza sie skokowo pomiedzy punktami, w ktérych majg
by¢ wykonane zdjecia. Sygnat wyzwalajacy, 0 zaprogramowanym czasie trwania (% =), podawany
jest przed ruchem slidera do kolejnego punktu. Synchronizacja napedu z aparatem nastepuje poprzez wezyk
spustowy. Droga, ktorg pokonuje naped w czasie przejazdu liczona Jest od miejsca, w ktérym aktualnie znajduje
sie slider, do korca zakresu ruchuw zadanym kierunku (- i

W programie TIMELAPSE nalezy pamieta¢ aby ustali¢ poprawny kierunek ruchu slidera HSO-4.
Jesli kierunek ruchu ustawimy w lewo a slider znajdowac sie bedzie w lewym punkcie
odniesienia ,,0”, ktory stanowi koniec zakresu ruchu, slider nie wykona ruchu.

Przy ustalaniu parametrow poczatkowych w trybie Manual Calib. sterownik sam obliczy dtugo$¢ kroku dla trybu
SDS oraz predkos¢ dla trybu Continuous.

Natomiast w przypadku trybu FREE Mode, przez to, ze nie ustalilismy skrajnych punktéw odniesienia
po wprowadzeniu wszystkich parametréw, w przypadku trybu SDS pojawia si¢ komunikat z zagdaniem manualnego
ustalenia diugosci kroku, w zakresie od 1 do 999mm.

UWAGA!!!: Sterownik sam kontroluje maksymalng dtugo$¢ kroku jaka moze wykona¢ naped w zaleznosci
od ustalonego czasu naruch (wyznaczana ze wzoru: Interval-Exposure).

W przypadku trybu Continuous, po wywolaniu trybu TIMELAPSE (poprzez wybranie w menu pozycji
), pokrettem SPEED ustalamy predko$¢ z jaka porusza¢ ma sie slider w zakresie od 0,1 do 10mm/s.
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Przyktadowy ekran przedstawiony ponizej informuje, w jakim miejscu znajduje sie aktualnie slider HSO-4 [1].
Do konca przejazdu pozostato 10 minut [2]. Naped wykonat juz osiem zdje¢ z dwustu pie¢dziesieciu zadanych [3].
W kazdym momencie mozna zakonczy¢ program poprzez przytrzymanie joysticka przez 2 sek. Jesli n d

zakonczy wykonywanie wszystkich krokow na ekranie sterownika pojawi sie komunikat :
Aby powréci¢ do menu gtéwnego nalezy wcisna¢ joystick.

Aktualna pozycja slidera [1]

Czas pozostaty do konica przejazdu [2]

llo$¢ aktualnie wykonanych zdje¢/ ilo$¢ zdje¢
do zrobienia [3]

6.2.4. ANIMATION

Program ANIMATION pozwala na zaprogramowanie odcinka drogi z jakg przejedzie slider, podczas ktérego
naped wykona serie zdje¢ (naped sam wywota zwolnienie migawki poprzez wezyk spustowy potaczony
zaparatem). Po wejsciu do podmenu nalezy ustali¢ poszczegdlne parametry:

'+ — kierunek ruchu slidera dlarosnacego kroku: right/ left

pozycja startowa (w mm), z ktérej moze startowaé naped w trybie pracy ANIMATION.

Pozycje startowa mozemy ustali¢ w dowolnym miejscu.

—dtugos¢ krokuw mm.

= — iloS¢ krokow. Sterownik sam wyznacza maksymalng ilo$¢ krokéw na podstawie pozycii
startowej i) oraz wybranego kierunku ruchu.

—ilo¢ zdje¢ do zrobienia po zatrzymaniu sie slidera

czas opdznienia po zatrzymaniu sidera przed wyzwoleniem migawki (0-9s)

wywotanie trybu pracy ANIMATION

=+ —powr6t do menu gtdwnego

" Sterownik

Po wywotaniu trybu pracy ANIMATION na ekranie sterownika pojawi sie komunikat i
oczekuje na decyzje uzytkownika, czy rozpocza¢ ruch od ustalonej pozycji 2 czy rozpoczaé
odtwarzanie ruchu od miejsca, w ktorym aktualnie znajduje sie slider (+“-). Wyboru dokonujemy poprzez
wychylenie joysticka w odpowiednim kierunku. oznacza wybrany kierunek ruchu, w tym przypadku
kierunek w prawo. W kazdym momencie odtwarzania mozna powréci¢ do menu gtéwnego poprzez wcishigcie
joysticka.

W programie ANIMATION nalezy pamieta¢ aby ustali¢ poprawny kierunek ruchu slidera.
Jesli kierunek ruchu ustawimy w lewo a slider znajdowac sie bedzie w lewym punkcie
odniesienia ,,0”, ktory stanowi koniec zakresu ruchu, slider nie wykona ruchu.
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Po ustaleniu zadanej przez uzytkownika pozycji startowej na ekranie sterownika pojawi sie informacja
o0 aktualnych parametrach. Aby rozpocza¢ krok nalezy przesunag¢ joystick w ustalonym wcze$niej kierunku.
Po zakoriczeniu pierwszego kroku nalezy przesung¢ joystick w celu zainicjowania kolejnego kroku. Uzytkownik
moze dowolnie przechodzi¢ krok w przéd lub w tyt (przesuwajac joystick) badz przeskakiwac o kilka krokow
zaréwno do przodu jak i do tytu (przytrzymujac joystick dtuzej w prawo lub w lewo).

"_»

Ustalony kierunek ruchu [1]

Aktualna pozycja slidera [2]

Aktualny krok/ ilo$¢ zaprogramowanych krokéw [3]
Dtugos¢ kroku [4]

llos¢ aktualnie wykonanych zdjeé/

| | |
H 4 5 | ilo$¢ zdje¢ do zrobienia [5]

Przyktadowy ekran informuje, ze uzytkownlk wybrat kierunek ruchu w prawo [1]. Przy wyborze kierunku w lewo
na sterowniku pojawi sig symbol: iz~ . Slider HSO-4 znajduje sie obecnie 80mm [2] od lewego punktu
skrajnego, badz punktu startowego w trybie FREE Mode. Ustalona przez uzytkownika dtugo$¢ kroku wynosi
40mm [4]. Naped wykonuje aktualnie drugi krok z trzydziestu zadanych [3]. Naped wykonat juz trzy zdjecia z pieciu
zadanych [5]. W kazdym momencie mozna zakorczy¢ program poprzez przyci$nigcie joysticka. Jesli naped
zakonczy wykonywanie wszystkich krokéw, na ekranie sterownika pojawi sie komunikat z aktualna pozycjg
slidera. Aby powrdci¢ do menu gtéwnego nalezy weisnag joystick.

7. Konserwacja i czynnosci obstugowe

Do czynnosci konserwacyjnych nalezy utrzymywanie napgdu krokowego Slide Kamera HKN-2 do slidera
obrotowego HSO-4 w czysto$ci. W tym celu nalezy stosowaé $rodki do konserwacii tego typu urzadzen, np. suchy
teflon czy Sciereczka antystatyczna. Elementy napedu nie wymagajg smarowania. Do usunigcia zanieczyszczen
mozna uzywac sprezonego powietrza

Wszelkich zmian konstrukcyjnych i napraw dokonuje tylko i wytacznie producent urzadzenia
lub autoryzowany serwis. Niezastosowanie sie do zalecen opisanych w niniejszej instrukcji bedzie
skutkowato utrata gwarancji na urzadzenie.

8. Transport

Naped krokowy Slide Kamera HKN-2 do slidera obrotowego Slide Kamera HSO-4 nalezy transportowac
w odpowiednio przystosowanej do tego skrzyni transportowej, w taki sposob, aby elementy urzadzenia chronione
byty przed wszelkimi uszkodzeniami.

Naped krokowy HKN-2 do slidera obrotowego HSO-4



9. Gwarancja

Wszystkie produkty Slide Kamera objete sg gwarancjg producenta przez okres 12-miesiecy od daty sprzedazy.
Gwarancja obejmuje wady konstrukcyjne i materiatowe. Gwarancja obejmuje naprawe, lub w przypadku
gdy naprawa okaze sie niemozliwa wymiane produktu na nowy, przy czym koszt naprawy nie moze przekroczy¢
wartosci katalogowej ceny produktu. Gwarancja nie obejmuije uszkodzen iflub wad produktu powstatych na skutek
jego nieprawidtowego uzywania, jak réwniez nieprzestrzegania zasad konserwacji produktu.

Gwarancja traci réwniez wazno$¢ w przypadku:

1 nieautoryzowanych préb napraw lub modyfikacji

™ uszkodzen mechanicznych powstatych w trakcie transportu oraz eksploatacii np. rysy, wgniecenia,
wgtebienia, zabrudzenia etc...

™ zalania, zawilgocenia produktu

Aby skorzysta¢ z uprawnien gwarancyjnych nabywca powinien dostarczy¢ uszkodzony produkt wraz z dowodem
zakupu oraz potwierdzeniem ptatno$ci (faktura, paragon fiskalny, rachunek) do punktu, w ktérym sprzet zostat
zakupiony Po uptywie okresu gwarancji poszczegdlne czesci zamienne mozna zakupi¢ u producenta
lub wwybranych punktach sprzedazy wymienionych na stronie www.slidekamera.pl/ www.slidekamera.eu

Producent prowadzi réwniez serwis pogwarancyjny pod adresem:
HET-CNC s.c., 80-175 Gdansk, Ul. Kartuska 386

UWAGA: Jakiekolwiek przesytki wysytane na koszt HET-CNC s.c., 80-175 Gdansk, Ul. Kartuska 386 nie bedg
odbierane.
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10. Wezyki spustowe do napedu krokowego Slide Kamera HKN-2

Typ: Obstugiwane aparaty:

Ws-1

WS-2

WS-3

WS-4

WS-5

WS-6

WS-7

Canon: EOS 10D, EOS 1D, EOS 1D C, EOS 1D mk II, EOS 1D mk Il N, EOS 1D mk IIl, EOS 1D mk
IV, EOS 1D X, EOS 1Ds, EOS 1Ds mk2, EOS 1Ds mk3, EOS 20D, EOS 20Da, EOS 30D, EOS 40D,
EOS 50D, EOS 5D, EOS 5D mk I, EOS 5D mk I, EOS 6D, EOS 7D, EOS D30, EOS D60

Kodak: DSC-530 (iinne)

Canon: Digital Rebel, EOS 1000D, EOS 100D, EOS 1100D, EOS 300D, EOS 350D, EOS 400D,
EOS 450D, EOS 500D, EOS 550D, EOS 600D, EOS 60D, EOS 60Da, EOS 650D, EOS 700D, EOS
70D, Kiss Digital, Kiss F Digital, Kiss N, Kiss X2, Kiss X3, Kiss X4, Kiss X5, Kiss X50, Kiss X8,
PowerShot G1 X, PowerShot G10, PowerShot G11, PowerShot G12, PowerShot G15, PowerShot
SX50 HS, Rebel SL1, Rebel T1i, Rebel T2i, Rebel T3, Rebel T3i, Rebel T4i, Rebel T5i, Rebel XS,
Rebel XSi, Rebel XT, Rebel Xti,

Contax: 645, N, N Digital, N1, NX

FujiFilm: X-E1

Hasselblad: H,H3D, H4D-200MS, H4D-31, H4D-40, H4D-50, H4D-50MS, H4D-60,

Pentax: 645D, ist D, ist DL, ist DL2, ist DS, ist DS2, K-30, K-5, K-5 II, K-5 IIs, K-50, K-500, K-7, K-m,
K10 Grand Prix, K100D, K100D Super, K10D, K1 10D, K200D, K20D, MZ-6, MZ-L, ZX-L,

Samsung: GX-1L, GX-1S, GX-20, NX-10, NX-100, NX-11, NX-5

Sigma: SD1, SD1 Merrill, SD15 (iinne)

FujiFilm: S3 Pro, S5Pro

Kodak: DCS Pro 14n

Nikon: D1, D1H, D1X, D2, D200, D2H, D2HS, D2X, D2XS, D3, D300, D300S, D3s, D3X, D4, D700,
D800, D800 E (iinne)

Nikon: D3100, D3200, D5000, D5100, D5200, D60, D7000, D7100, D90 (i inne)
Nikon: D708, Nikon D80 (i inne)

Leica: DigiLux 2, DigiLux 3,V Lux 1,V Lux2,V Lux 3
Panasonic: FT2,FZ100, FZ15, FZ150, FZ20,FZ200, FZ30, FZ50, G1, G10, G2, G3, G5, GF1, GH1,
GH2, GH3, GX1,L1,L10,LC1,TS2 (i inne)

Hassleblad HV

Minolta DIMAGE: 5, 7, 7Hi, 7i,A1,A2,A200

Minolta Dynax: 3,4, 5000, 500si, 505si, 5D, 7, 7000, 7D, 9,9000, Sweets

Minolta Maxxum: 3, 4,5000, 500si, 505si, 5D, 600si, 7, 7000, 700si, 7D, 807si, 9, 9000

Sony: A100, A200,A300, A33, A35, A350, A37, A400, A450, A500, A55, A550, A550V, A560, A57,
A580,A65,A65V,A700,A77,A77V,A850,A900,A99 (iinne)
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