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Przed przystapieniem do pracy z napedem krokowym HKN-2 do slideréw Slidekamera serii HSK
nalezy zapoznac¢ sie z instrukcjq obstugi. Nalezy pamietac, ze uzywanie napedu w sposéb niezgodny
zinstrukcjg moze by¢ przyczyna awarii lub uszkodzenia urzadzenia, za ktére producent nie odpowiada.

W przypadku uszkodzenia urzadzenia podczas transportu wymagane jest przedstawienie:

 dowodu zakupu

™ kompletu wktadek styropianowych zabezpieczajacych podczas transportu zataczonych
do urzadzenia w przypadku dostarczenia nowego produktu

W przypadku niespetnienia powyzszych warunkow, producent zastrzega sobie prawo
do nieuwzglednienia gwaranciji.

Zdjecia produktow przedstawionych w instrukcji moga nieznacznie réznic sie od ich
rzeczywistego wygladu ze wzgledu wprowadzane przez producenta modyfikacje.

Producent Slidekamera®

High Engineering Technology CNC s.c. Biuro handlowe Slidekamera
Sebastian Pawelec Karol Mikulski 80-175 Gdansk (Polska)

Glina 45 Ul. Kartuska 386

82-522 Sadlinki

NIP: 581-188-33-32 tel./ffax (+48) 58 710 41 04

e-mail: biuro@slidekamera.pl / office@slidekamera.com
www.slidekamera.pl / www.slidekamera.com
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1. Elementy napedu krokowego Slidekamera HKN-2

Gdy otrzymamy przesytke nalezy sprawdzi¢ czy wszystkie elementy napedu krokowego Slidekamera HKN-2
zostaty dostarczone.

Wyposazenie zestawu:

Zasilacz sieciowy [1]

Silnik [2]

Kabel RJ-45 do potaczenia silnika ze sterownikiem [3]
Sterownik napgdu HKN-ST[4]

Zestaw mocujacy pas napedowy [5]

Kluczimbusowy 2,5mm [6]

Kluczimbusowy 5mm[7]

Wezyk spustowy WS - jedna sztuka do wyboru* [8]

*) Szczegdlowy wykaz wezykow spustowych dla poszczegolnych aparatéw znajduje sie na stronie internetowej
www.slidekamera.pl
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2. Opis urzadzenia

Naped krokowy HKN-2 przeznaczony do slideréw Slidekamera serii HSK stuzy do wykonywania uje¢ w ruchu,
jak réwniez uje¢ sekwencyjnych. W sktad napedu wchodzi intuicyjny sterownik potaczony z silnikiem napgdowym.
Ergonomie obstugi zapewnia proste i funkcjonalne menu. Sterownik posiada kilka programéw pracy: VIDEO,
ANIMATION oraz TIMELAPSE. Na panelu znajdujq si¢ dwa pokretta regulacji: SPEED i DAMPING, oraz joystick.
Aby wyeliminowaé poruszenie aparatu podczas naciskania spustu migawki w zestawie znajduje sie wezyk
spustowy do wyboru. Wezyk wykorzystywany jest w programach pracy ANIMATION oraz TIMELAPSE. Silnik
napgdowy przeznaczony jest do obcigzenia wozka masa do 4kg w trakcie jazdy pionowej oraz 30kg w przypadku
jazdy poziomej (patrz punkt 4. Parametry urzadzenia). Otwér mocujacy 1/4" wbudowany w podstawe sterownika
umozliwia jego montaz np. do wézka urzadzenia Slidekamera z wykorzystaniem ramienia przegubowego
SlidekameraAF-17 lub Magic Arm 11"

2.1. Sterownik HKN-ST

Panel sterownika wyposazony jest w dwa pokretta regulacyjne oraz joystick. Pokretto SPEED stuzy do regulacji
zakresu predkosci, natomiast pokretto DAMPING reguluje przyspieszanie oraz zwalnianie ruchu, tzn. dzieki
pokrettu DAMPING uzytkownik moze na biezaco regulowac czas z jakim naped osiggnie predko$¢ zadang i z jakq,
sig zatrzyma. Gniazdo przytaczeniowe oraz wigcznik zasilania znajdujg sie na gormnej $ciance obudowy
sterownika. Joystick znajdujacy sie w centralnym punkcie na panelu sterownika umozliwia programowanie,
sterowanie oraz konfiguracje. Proste i funkcjonalne menu wy$wietlane na wy$wietlaczu LCD zapewnia ergonomie
obstugi. W podstawie sterownika znajduje sie otwér mocujacy 1/4" umozliwia jego montaz np. do wézka slidera
Slidekamera z wykorzystaniem Slidekamera MagicArm 8" lub 11",

| - |
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DAMPING

Wigcznik zasilania [1]

Gniazdo przytaczeniowe silnika napedu [2]
Wyswietlacz LCD [3]

Pokretto SPEED [4]

Pokretto DAMPING [5]

Joystick [6]

Otwér mocujacy 1/4" [7]
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2.2. Silnik napedu krokowego Slidekamera HKN-2

Silnik napedu krokowego HKN-2 przykrecany jest do wozka jezdnego slidera HSK-5 lub HSK-6 w miejsce hamulca
postojowego. Przekazywanie napedu realizowane jest przy pomocy pasa zebatego zamocowanego

na kole zebatym. Pas zebaty przytwierdzony jest od spodu szyny prowadzacej slidera serii HSK
Za pomoca haprezaczy.

Gniazdo sterownika [1]

Gniazdo na dodatkowe napedy [2]
Gniazda zasilajace [3]

Gniazdo wezyka spustowego [4]
Sruby mocujace silnik do wozka [5]
Pas zebaty [6]

Oznaczenia pods$wietlenia na silniku:
LINK Sygnalizuje prawidtowe podtaczenie kabla sterownika.
Rx Migajaca wolno lampka sygnalizuje, ze silnik jest zasilany pradem,

ale nie otrzymat jeszcze rozkazow z sterownika.
Migajaca szybko lampka sygnalizuje, ze silnik otrzymuje rozkazy ze sterownika.

FAULT Migajaca lampka informuije o istniejgcym btedzie. Szczegdtowe wyjasnienie kodow
btedow znajduje sie w punkcie 5.2.1. instrukcii.
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3. Parametry urzadzenia

Napiecie zasilania:

Pobor pradu:

Czas pracy z
akumulatorem 12V 7Ah
(w temperaturze
pokojowej, jazda w
poziomie):

Predko$¢ wozka:

Zakres temperatury
pracy:

Wezyk spustowy
(opcjonalnie do
wyboru):

Wymiary:

Waga (sterownik, silnik
napedowy):

Obciazenie wozka:

10..18V DC

Sredni pobor pradu (jazda ciagta w poziomie)
0,9A dla 100% mocy

0,6A dla 66% mocy

0,3A dla 33% mocy

Maksymalny pobér pradu

3Adla 100% mocy

2A dla 66% mocy

1,2A dla 33% mocy

okoto 8h przy 100% mocy
okoto 13h przy 66% mocy
okoto 24h przy 33% mocy

maksymalnie 200mm/s - w trybie VIDEO
minimalnie 100mm/999h - w trybie TIMELAPSE

-10°C do 70°C

WS-1, WS-2, WS-3, WS-4, WS-5, WS-6, WS-7, WS-8, WS-9
wezyki spustowe wykorzystywane w trybach pracy ANIMATION, TIMELAPSE

Szerokos¢: 140mm
Dtugos¢: 190mm
Wysokos¢: 50mm (z joystickiem: 60mm)

1720g

Maksymalne obcigzenie wozka w poziomie:
30kg dla mocy >= 66%

10kg dla mocy = 33%

Maksymalne obcigzenie wozka w pionie:
4kg dla 100% mocy

2kg dla 66% mocy

zero dla 33% mocy

Naped krokowy HKN-2 do slideréw Slidekamera serii HSK



4. Montaz napedu krokowego Slidekamera HKN-2

Przedstawiona ponizej instrukcja montazu napedu zawiera zalecane przez producenta wytyczne i wskazowki
w jaki sposéb najwygodniej i najszybciej zamontowa¢ naped krokowy Slidekamera HKN-2 do sliderow
Slidekamera HSK-5 oraz HSK-6 Producent nie odpowiada za uszkodzenia powstate w wyniku niezastosowania
sie do zalecen prawidlowego montazu.

4.1. Montaz dolnego portu AF-8 LG w przypadku montazu napedu na statywie
Aby bezpiecznie korzysta¢ z napedu krokowego HKN-2 montowanego

na statywie Slidekamera serii HST niezbedna jest wymiana dolnego portu
montazowego AF-8 SH na port AF-8 LG. Port dolny AF-8 LG stosowany
jestw przypadku montazu slidera serii HSK razem z napedem HKN-2 na statywie
Slidekamera serii HST (HST-2 lub HST-3) jak rowniez na innych statywach
dostepnych na rynku wyposazonych w duzg korone. Zastosowanie portu
AF-8 LG zapobiega uderzeniu napedu o korong statywu.

Niezastosowanie sie do zalecenia producenta moze skutkowac
uszkodzeniem napedu, za ktore producent nie odpowiada.

Aby zamontowa¢ port AF-8 LG do slidera Slidekamera HSK-5 lub HSK-6 nalezy w pierwszej kolejnosci
zdemontowa¢ stopki boczne z urzadzenia (klucz imbusowy 5mm), odwréci¢ urzadzenie do goéry nogami
i zdemontowa¢ porty AF-8 SH. W przypadku gdy posiadamy slider z zamontowanym juz portem AF-8 LG,
lub gdy podczas pracy z napedem HKN-2 nie korzystamy ze statywu, wystarczy jedynie zdemontowac
stopki boczne i przej$¢ do kolejnego punktu instrukcji (punkt 4.2.)

Portmontazowy AF-8 SH[1]
Nakretka kwadratowa Sruby M8 [2]
Portmontazowy AF-8 LG [3]
Podktadka aluminiowa [4]

Montaz portu AF-8 LG na sliderze HSK-5

Aby zdemontowac¢ port AF-8 SH ze slidera HSK-5 nalezy poluzowac¢ $ruby M8 n
mocujace port a nastepnie wysuna¢ port z szyny. Poluzowaé nakretke
kwadratowg [2] w porcie montazowym AF-8 LG [3]. Aby zamocowac port AF-8

LG nalezy w profil szyny slidera HSK-5 wsuna¢ $rube M8 z nakretkg
kwadratowa. Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage aby podktadka aluminiowa [4]
znajdowata sie pomiedzy sliderem a portem AF-8 LG, zgodnie ze zdjeciem na
nastepnej stronie. Poprawnie ustawione urzadzenie wsuwamy w zgdane
miejsce na szynie slidera, nastepnie dokrecamy $rube od spodu portu AF-

8LG.

Naped krokowy HKN-2 do slideréw Slidekamera serii HSK



Nakretka kwadratowa $ruby M8 [2]
Port montazowy AF-8 LG [3]
Podktadka aluminiowa [4]

Montaz portu AF-8 LG na sliderze HSK-6

W przypadku slidera HSK-6 aby odmontowaé port montazowy AF-8 SH wystarczy jedynie, ze odkrecimy $ruby M8
(klucz imbusowy 6mm). Nastepnie demontujemy nakretki kwadratowe [2] i podktadki aluminiowe [4] | wkrecamy
port na $ruby M8 w otwory slidera.

4.2. Zestaw do montazu pasa napedowego oraz montaz silnika

Po zamocowaniu portu dolnego AF-8 LG lub SH przystepujemy do montazu zestawu mocujacego pas napgdowy.
W pierwszej kolejno$ci mocujemy lewy naprezacz z pokrettem regulujgcym naprezenie pasa, nastepnie
przechodzimy do montazu pasa na silniku oraz silnika na szynie slidera. Ostatnim punktem montazu jest montaz
prawego naprezacza.
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Pas zebaty [1]
Ogranicznik ruchu [2]
Naprezacz pasa[3]
Pokretto naprezacza [4]
Tulejki pokretta [5]

W zaleznosci od modelu slidera jaki posiadamy: BASIC, STANDARD lub PRO, mocowanie zestawu odbywa
sie w nastepujacy sposab:

Slider HSK BASIC

Przystawiamy stopke BASIC do ogranicznika ruchu (z pokrettem, na ktdrym znajdujg sie tuleje)
w taki sposdb aby otwory na $ruby pokrywaly sie. Tak ztaczone elementy mocujemy do szyny slidera wkrecajac
$ruby M6x20 (kluczimbusowy 5mm) w otwory w szynie.

Podczas montazu zestawu pasa napedowego na sliderze wyposazonym w stopki
BASIC nalezy pamietac, ze NIEZBEDNE jest zastosowanie tulei na pokretle. W przypadku
braku tulei, stopki boczne beda blokowaty ruch pokretta.

Stopki boczne BASIC [1]
Sruby M6x20 [2]

Tuleje zabezpieczajace [3]
Klucz imbusowy 5mm [4]

Slider HSK STANDARD, PRO

W przypadku stopek STANDARD oraz PRO niezbgdne
jest ZDEMONTOWANIE tuleji pokretta naprezacza.
Jesli nie zdemontujemy tuleji beda one blokowac¢ zakres
ruchu stopek bocznych.

V
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W przypadku montazu zestawu mocujacego pas do slidera wyposazonego w stopki STANDARD lub PRO
niezbedne jest zdemontowanie tuleji. W tym celu nalezy wykreci¢ pokretto naprezacza, zdja¢ tuleje i wkreci¢
pokretto z powrotem. Dalszy montaz odbywa sie w ten sam sposob jak w przypadku stopek BASIC. W przypadku
stopek bocznych PRO zakres ruchu bedzie nieznacznie ograniczony.

Slider HSK-5 STANDARD
z zamontowanym
naprezaczem

Stopka STANDARD z naprezaczem
z odmontowanag tuleja,
przygotowana do montazu.

Slider HSK-5 PRO
z zamontowanym
naprezaczem

Po zamocowaniu naprezacza z pasem z jednej strony slidera przystepujemy do zamocowania pasa na silniku. Pas
mocujemy zanim silnik zostanie zamocowany do wézka. Daje to swobode w ustawianiu pasa. Zdjecia ponizej
przedstawiaja prawidtowy montaz pasa. Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage aby prawidtowo ustawic pas zebaty.

Prawidlowo zamocowany pas zebaty.

Po zalozZeniu pasa zebatego na silnik, nalezy przymocowac silnik do wozka jezdnego slidera Slidekamera serii
HSK. W tym celu nalezy w pierwszej kolejnosci odkreci¢ hamulec postojowy na wézku jezdnym urzadzenia (klucz
imbusowy 5mm), nastepnie przykreci¢ silnik napedu w miejsce hamulca postojowego.
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Po zdemontowaniu hamulca postojowego z wozka jezdnego slidera nalezy zachowaé szczegolng,
ostrozno$¢ poniewaz wdzek bedzie poruszat sie bezwtadnie. W przypadku braku stopek bocznych, przy
pochyleniu urzadzenia wozek moze wypas¢ z szyny doprowadzajgc do uszkodzen ciata lub sprzetu.

Po zamocowaniu silnika do wézka jezdnego slidera serii HSK nalezy zamocowa¢ drugi naprezacz oraz stopke,
doktadnie w taki sam sposob jak wyjasniono winstrukcji.

4.3. Naprezanie pasa
Pokretto w lewym naprezaczu stuzy do odpowiedniego ustawienia naprezenia pasa. W przypadku gdy pas jest
nieodpowiednio naprezony, przekrecajac pokretto mozna go dowolnie poluzowa¢ badz naprezyc.

UWAGA!!!
Zbyt mocne naprezanie pasa moze spowodowac jego rozerwanie.

5. Obstuga sterownika
Po wigczeniu zasilania na ekranie wy$wietlacza LCD przez okoto 1,5s wySwietlany zostaje ekran powitalny.

UWAGA!!! Po pierwszej instalacji zespotu napedowego niezbedne jest przeprowadzenie automatycznej
kalibracji napedu. Czynno$¢ ta jest niezbedna aby naped funkcjonowat prawidtowo. Kalibracji automatycznej
dokonujemy jednorazowo,aby ustali¢ zakres ruchu dla danego slidera serii HSK.

5.1. Ustalanie parametrow startowych napedu
’aczemu zasilania, nalezy wybrag tryb pracy napedu. Do wyboru mammy trzy opcje: i

i "1 - bazowanie automatyczne. Naped sam dojezdza do zadanego punktu skrajnego. Zakres ruchu
odeW|ada ustalonemu w trakcie Kalibracji automatycznej

i1+ - Uzytkownik przy pomocy Joysticka i pokretta SPEED sam okresla skrajne punkty pracy , a co za tym idzie
res ruchu wozka.

=i - praca bez ograniczenia zkresu ruchu. Nie zalecana przy pracy ze sliderem HSK

5.1.1.AUTO (bazowanie automatyczne)
W przypadku wybrania opcji ! na ekranie pojawi sie komunikat:

Wowczas przy pomocy joysticka nalezy wskaza¢ kierunek jazdy aby naped automatycznie dojechat do punktu
skrajnego. Po ustaleniu punktu skrajnego na ekranie sterownika pojawi si¢ komunikat o gotowosci sterownika
iSnieciui:i+* (nacisniecie joysticka) na ekranie pojawia si¢ menu gtowne.
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5.1.2. MAN (kalibracja manualna)

W przypadku wybrania opcji MAN przechodzimy do kalibracji manualnej. Tryb ten pozwala ustali¢ skrajne punkty w
dowolnym miejscu na szynie slidera serii HSK, niekoniecznie na jej koficach. Tryb ten zalecany jest jezeli zalezy
nam na ustaleniu krétkiego zakresu ruchu wozka.

Podczas ustalania skrajnych punktéw odniesienia w trybie MAN nalezy zachowac szczegding
ostroznos¢ aby nie uderzy¢ wozkiem o stopy boczne slidera Slidekamera serii HSK.

Na ekranie sterownika pojawi si¢ komunikat aby ustali¢ kolejno skrajne punkty odniesienia. Wychylajac joystick

w wybranym kierunku ustalamy punkt odniesienia. Pokretlem SPEED mozna ustali¢ odpowiednig predko$c¢
poruszania sie wozka. Dzigki temu dojezdzajac do korica szyny slidera mozna zmniejszy¢ predko$c
aby nie uderzy¢ wozkiem w stopy boczne. Akceptacji dokonujemy poprzez przycisniecie joysticka.

Po manualnym ustaleniu punktéw skrajnych na sterowniku pojawia sie komunikat o gotowosci napedu
do pracy. Po wcisnieciu OK na ekranie pojawi sie menu gtowne.

5.1.3. FREE (brak ograniczen)

W przypadku wybrania opcji FREE wybieramy prace bez ograniczen zakresu ruchu. Tryb FREE nie wymaga
od uzytkownika ustalania skrajnych punktéw odniesienia. Sterownik jest od razu gotowy do pracy.

Podczas pracy z napedem w trybie FREE nalezy zachowywac szczeg6lng ostroznosc.
Brak ustalonych skrajnych punktéw odniesienia zwigksza ryzyko uderzenia wozkiem jezdnym
o stopy boczne slidera Slidekamera. Moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia sprzetu.

5.2. Menu gtéwne
Po ustaleniu parametréw startowych napedu, na sterowniku pojawia sie menu gtéwne z programami pracy
oraz dodatkowym menu CONFIG. Wyboru pozycji dokonujemy poprzez wychylenie joysticka w gore lub w dét.
Znak, & 4 sygnalizuje aktualny wybor uzytkownika. Na0|sn|QC|e jo sticka powoduje wejscie do danego

u. Menu gtéwne posiada cztery pozycje: | i

5.2.1. Menu CONFIG
Menu CONFIG posiada 5 pozycji.: ,i.
Pola listy w nawiasach kwadratowych .

oznaczajq funkcje wywo’fUche w’fasny ekran Aby j Je uaktywnic¢ nalezy
nacisna¢ joystick. Na kofcu kazdego podmenu znajduije sie
pole =", Wecisniecie joysticka na tym polu powoduje
powr6t do menu gtdwnego. Pozostate pola podmenu to
parametry. Obok parametréw wys$wietlana jest ich wartosc.
Zmiana wartoci parametru dokonywana jest ruchem
joystickaw prawo badz lewo.
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Po wejsciu w pozycje & .1 pojawia sie informacja o wartoéci napiecia: *.%"s, oraz ustalony zakres ruchu

wozkajezdnego::....

- 0znacza moc silnika: 33/66/100%. Wychylajac joystick w prawo lub w lewo mozna dowolnie ustali¢
zqdanqwartosc mocy. Ustawienie mniejszej mocy pozwala znacznie wydtuzy¢ czas pracy
przy zasilaniu z akumulatora.
i - poprzez wychylenie joysticka w lewo lub w prawo pozwala ustali¢ jasno$¢ wy$wietlacza
w zakresie od 10-100%
1.1 - kalibracja automatyczna silnika oméwiona w punkcie 6.1. instrukcji uzytkownika
- powrét do menu gtéwnego

UWAGA!

Jezeli pod$wietlenie ekranu LCD sterownika zacznie miga¢ a na silniku
pojawi sie pomaranczowa migajaca dioda FAULT uzytkownik informowany
jest o istniejacym bledzie. W takiej sytuacji nalezy niezwlocznie wejs¢
w menu CONFIG-->[Info]. W prawym goérnym rogu ekranu pojawi
sieinformacja o bledzie.

L4 1 oznacza ze napiecie akumulatora jest zbyt niskie. Nalezy wymieni¢ akumulator aby nie dopusci¢
do nagtego zatrzymania sie napedu, ktére moze doprowadzi¢ do uszkodzenia sprzetu.
(Thermal Warning) oznacza ostrzezenie temperaturowe. Nalezy niezwlocznie wytaczy¢ naped. Dalsza
praca moze doprowadzi¢ do przegrzania silnika i w efekcie jego awaryjnego wytaczenia.
" (Thermal Shutdown) oznacza awaryjne wytaczenie silnika z powodu jego przegrzania. Nalezy wytaczy¢
sterownik i poczekac na zgasniecie diody FAULT.

5.2.2. VIDEO

GInymi trybami pracy:

5.2.2.1.Free Ride

Tryb pracy Free Ride stuzy do swobodnego sterowania predko$cig wézka jezdnego za pomocg joysticka
oraz pokretet. Pokrettem SPEED ustalana jest zadana przez uzytkownika predko$¢ maksymalna. Pokretto
DAMPING stuzy do ustalenia szybkosci z jaka naped osiagnie predko$¢ zadang i z jaka sie zatrzyma, dzieki temu
pozwala na uzyskanie bardzo ptynnego przyspieszania oraz zwalniania wozka jezdnego. Wychylajac joystick
w poziomie sterujemy predkoscia wozka. Wecisniecie joysticka powoduje natychmiastowe zatrzymanie silnika i
powr6t domenu VIDEO.
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Aktualna pozycja wozka jezdnego,
mierzona w mm [1]

P Ustalona maksymalna predko$¢ wozka [2]
I - |"" Aktualnie zadawana predkos¢ wozka [3]

u é u Czas przyspieszania/zwalniania ruchu [4]

W trakcie pracy z napedem mozna dowolnie zmienia¢ parametry predkosci oraz przyspieszania/zwalniania ruchu.
Pokrettem SPEED mozna ustala¢ wartos¢ predkosci maksymalnej w zakresie od 2-200mm/s. Pokrettem
DAMPING ustalamy przyspieszanie oraz zwalnianie ruchu w zakresie od 0.1 do 10s. Przedstawiony powyzej
przyktadowy ekran sterownika informuje, iz ustalona przez uzytkownika maksymalna predko$¢ wézka wynosi
200mm/s [2], aktualnie zadawana predko$¢ wdzka wynosi 169mm/s [3]. Podana wartos¢ 1.2 [4], oznacza, ze
predkos¢ maksymalna [2] zostanie osiagnieta po 1,2s.

Nalezy pamigta¢, ze w zalezno$ci od sposobu ustalania parametréw poczatkowych aktualna pozycja wozka
jezdnego odmierzana jest i przedstawiana na ekranie sterownika w rézny sposéb. Tabela ponizej przedstawia
i wyjasnia komunikaty na sterowniku. Tabela odnosi sie do wszystkich trybéw i programéw pracy o ile w instrukcji
nie zaznaczono inacze;.

Tabela przedstawiajaca pozycjonowanie wozka przy réznych sposobach ustalania parametrow
startowych.

AUTO / MAN Wybierajac tryb AUTO lub MAN podczas ustalania

oznacza to lewy skrajny punkt odniesienia. Warto$¢

ta rosnie im bardziej wozek zbliza sie do prawego
skrajnego punktu odniesienia.

Kierunek ruchu oznaczony jest przy wartosci aktualnie
zadawanej predkosci. Na sterowniku predko$¢ aktualna
w kierunku przeciwnym oznaczona jest znakiem ,”.

FREE Mode Wybierajac tryb FREE Mode nie ustalamy skrajnych
punktow odniesienia. Pozycja, w ktdrej znajduje sie
wozek jezdny po starcie zapamietywana jest jako punkt
7. 0d tego punktu

startowego pozycja w kierunku lewym oznaczana jest
jako warto$¢ ujemna, natomiast pozycja na prawo od
punktu startowego jako warto$¢ dodatnia.

Kierunek ruchu oznaczony jest przy wartosci aktualnie
zadawanej predkosci. Na sterowniku predko$¢ aktualna
w kierunku przeciwnym oznaczona jest znakiem ,”.

5.2.2.2. Recording

Tryb pracy Recording przeznaczony jest do rejestracji ruchu wézka jezdnego w celu jego pozniejszego
odtworzenia w trybie Playback. Sterowanie ruchem odbywa sie doktadnie w ten sam sposab jak w trybie Free
Ride. Koniec nagrania i powrét do menu nastepuije po nacisnigciu joysticka. Sterownik jest w stanie zapamieta¢ 59
sekund nagrania. Nagrany ruch pamigtany jest do czasu wytaczenia zasilania.
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Aktualna pozycja wozka jezdnego, mierzona w mm [1]
Ustalona maksymalna predko$¢ wozka [2]

Aktualnie zadawana predkos¢ wdzka [3]

Czas przyspieszania/zwalniania ruchu [4]

Jezeli diugos¢ rejestrowanego ruchu osiggnie ponad
59 sekund na ekranie sterownika pojawi sie komunikat
0 petnej pamieci. Aby zakonczy¢ nagrywanie przed
uptywem 59 sekund nalezy przycisna¢ joystick. W celu
odtworzenia zarejestrowanego ruchu nalezy powrdci¢
domenu gtdwnego i przej$¢ do trybu Playback.

5.2.2.3. Playback

Tryb pracy Playback przeznaczony jest do odtwarzania zapamietanego wczes$niej ruchu wozka jezdnego.
Po wejsciu do trybu Playback na ekranie pojawi sie informacja o dtugo$ci nagranego ruchu wzglednie jego braku.

Po wybraniu nagrania na ekranie pojawi sie komunikat i i " Sterownik oczekuje na decyzje
uzytkownika, czy powréci¢ do pozycji, w ktdrej rozpoczeto sie nagrywame ruchu (%) czy rozpoczaé
odtwarzanie ruchu od miejsca, w ktorym aktualnie znajduje sie sterownik (4<-). Wyboru dokonujemy poprzez
wychylenie joysticka w odpowiednim kierunku. W kazdym momencie odtwarzania mozna powr6ci¢ do menu

VIDEO poprzez wcisniecie joysticka.

~N
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5.2.2.4.VideoLoop

Wirybie pracy VideoLoop wozek jezdzi bez zatrzymania od jednego do drugiego punktu skrajnego, po dojechaniu
do konica zakresu ruchu automatycznie zawraca i zaczyna jecha¢ w przeciwnym kierunku. Dzigki temu uzytkownik
nie musi sam ustala¢ kierunku ruchu. Uzytkownik moze na biezaco zmienia¢ predko$¢ przejazdu [1] (pokretto
SPEED) oraz czas w trakcie ktérego wdzek zwalnia lub przyspiesza [2] (pokretto DAMPING). Wcisniecie joysticka
w czasie przejazdu powoduje natychmiastowe zatrzymanie silnika i powr6t do menu VIDEO.

W trybie VideoLoop sterownik nie pokazuje znaku
.~ podczas ruchu w kierunku przeciwnym.

ﬁ é Warto$¢ predkosci z jaka aktualnie ma poruszac

sie wozek jezdny [1]
Warto$¢ przyspieszania/zwalniania ruchu [2]

Jezeli podczas ustalania parametréw startowych zostat wybrany tryb FREE Mode to nalezy pamietac, iz naped
nie ma ustalonych punktéw skrajnych. W takim przypadku wézek bedzie jechat tylko w jednym kierunku
i nie zawraci. Pokrettem SPEED regulujemy predko$é ruchu zwracajac szczegolng uwage aby wézek nie uderzyt
w stopy boczne slidera.

5.2.3. TIMELAPSE

Program TIMELAPSE przeznaczony jest do wykonywania zdje¢ interwatowych zsynchronizowanych z ruchem
wozka (Motion Timelapse). Na silniku znajduje si¢ gniazdo wezyka spustowego, ktdry pozwala na synchronizacje
migawki aparatu z napedem. Po wejsciu do podmenu nalezy ustali¢ poszczegdine parametry:

—tryb pracy Continuous/SDS
171 —kierunek ruchu wozka left/right
czas co jaki naped wykona zdjecie (1-600s)
—czas trwaniaimpulsu wyzwalajacego (od 0,1 do 99,9s)
ilo$¢ zdje¢ do wykonania w trakcie catego przejazdu (od 10 do 30tys.)
Czas trwania przejazdu wyliczany jest automatycznie przez sterownik,
na podstawie wzoru: Interval x Shots
{ ~wywotanie trybu pracy TIMELAPSE
—powr6t do menu gtéwnego

W trybie pracy Continuous wozek jezdny porusza sie ptynnie ze statg predkoscia. W tym przypadku
nie ma koniecznosci korzystania z wezyka spustowego podiaczonego do silnika (zwtaszcza dla krétkich czasow
naswietlania). Okres wyzwalania mozna ustawi¢ w aparacie, lub w wezyku spustowym z funkcjg interwatu.

W trybie SDS (Shot Drive Shot) wozek przemieszcza sie skokowo pomiedzy punktami, w ktérych majg
by¢ wykonane zdjecia. Sygnat wyzwalajacy, o zaprogramowanym czasie trwania (Expos.), podawany
jest przed ruchem wdzka do kolejnego punktu. Synchronizacja napedu z aparatem nastepuje poprzez wezyk
spustowy. Droga, ktora pokonuje naped w czasie przejazdu, liczona jest od miejsca, w ktérym aktualnie znajduje
sig wozek, do konca zakresu ruchu w zadanym kierunku (Direction).
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W programie TIMELAPSE nalezy pamietac aby ustali¢ poprawny kierunek ruchu wozka.
Jesli kierunek ruchu ustawimy w lewo a wozek znajdowac sie bedzie w lewym punkcie
odniesienia ,,0”, ktory stanowi koniec zakresu ruchu, wézek nie wykona ruchu.

Przy ustalaniu parametréw poczatkowych w trybie AUTO oraz MAN sterownik sam obliczy dtugo$¢ skoku dla trybu
SDS oraz predkosé¢ dla trybu Continuous.

Natomiast w przypadku trybu FREE Mode, przez to, ze nie ustalilismy skrajnych punktéw odniesienia
po wprowadzeniu wszystkich parametréw, w przypadku trybu SDS pojawia si¢ komunikat z zgdaniem manualnego
ustalenia diugosci kroku, w zakresie od 1 do 999mm.

UWAGA!!!: Sterownik sam kontroluje maksymalng dtugo$¢ kroku jaka moze wykona¢ naped w zaleznosci
od ustalonego czasu naruch (wyznaczana ze wzoru: Interval-Exposure).

W przypadku trybu Continuous, po wywotaniu trybu TIMELAPSE (poprzez wybranie w menu pozycji
i), pokrettem SPEED ustalamy predko$cé z jaka poruszaé ma sig wozek w zakresie od 0,1 do 10mm/s.

Przyktadowy ekran przedstawiony ponizej informuje, w jakim miejscu na szynie znajduje sie aktualnie wozek
jezdny [1]. Do konca przejazdu pozostato 10 minut [2]. Naped wykonat juz osiem zdje¢ z dwustu pigédziesigciu
zadanych [3]. W kazdym momencie mozna zakoriczy¢ program poprzez przytrzymanie joysticka prze 2 sek Jesli
nade zakonczy wykonywanle wszystklch krokéw na ekranie sterownika pojawi si¢ komunikat :
i 1. Aby powrdci¢ do menu gtéwnego nalezy wcisnag joystick.

Aktualna pozycja wozka jezdnego [1]

Czas pozostaty do konca przejazdu [2]

lloé¢ aktualnie wykonanych zdje¢/ ilo$¢ zdje¢
do zrobienia [3]

5.2.4. ANIMATION

Program ANIMATION pozwala na zaprogramowanie odcinka drogi z jakg przejedzie wozek, podczas ktérego
naped wykona serie zdje¢ (naped sam wywota zwolnienie migawki poprzez wezyk spustowy potaczony
zaparatem). Po wejsciu do podmenu nalezy ustali¢ poszczegdine parametry:

1 — kierunek ruchu wézka dla rosnacego kroku: right/ left

pozycja startowa (w mm), z ktérej moze startowac naped w trybie pracy ANIMATION.

Pozycje startowg mozemy ustali¢ w dowolnym miejscu na szynie.

i —dlugo$¢ kroku w mm.

— ilo$¢ krokow. Sterownik sam wyznacza maksymalng ilo$¢ krokow na podstawie pozycji
startowej (HomePos) oraz wybranego kierunku ruchu.

= —ilo$¢ zdje¢ do zrobienia po zatrzymaniu sie wozka jezdnego

czas opdznienia po zatrzymaniu wozka przed wyzwoleniem migawki (0-9s)
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wywotanie trybu pracy ANIMATION
—powr6t do menu gtéwnego

Po wywotaniu trybu pracy ANIMATION na ekranie sterownika pojawi sie komunikat i . Sterownik
oczekuje na decyzje uzytkownika, czy rozpoczaé ruch od ustalonej pozycji HomePos ('), czy rozpoczaé
odtwarzanie ruchu od miejsca, w ktorym aktualnie znajduie sie sterownik (++~). Wyboru dokonujemy poprzez
wychylenie joysticka w odpowiednim kierunku. i oznacza wybrany kierunek ruchu, w tym przypadku
kierunek w prawo. W kazdym momencie odtwarzania mozna powrdci¢ do menu gtéwnego poprzez wcisniecie
joysticka.

W programie ANIMATION nalezy pamietac aby ustali¢ poprawny kierunek ruchu wézka.
Jesli kierunek ruchu ustawimy w lewo a wozek znajdowac sie bedzie w lewym punkcie
odniesienia ,,0”, ktory stanowi koniec zakresu ruchu, wézek nie wykona ruchu.

Po ustaleniu zadanej przez uzytkownika pozycji startowej na ekranie sterownika pojawi sie informacja
o0 aktualnych parametrach. Aby rozpoczaé krok nalezy przesunaé joystick w ustalonym wcze$niej kierunku.
Po zakoriczeniu pierwszego kroku nalezy przesunag joystick w celu zainicjowania kolejnego kroku. Uzytkownik
moze dowolnie przechodzi¢ krok w przéd lub w tyt (przesuwajac joystick) badz przeskakiwaé o kilka krokow
zaréwno do przodu jak i do tytu (przytrzymujac joystick dtuzej w prawo lub w lewo).

nn

[ [ Ustalony kierunek ruchu [1]

] : Aktualna pozycja wozka [2]

Aktualny krok/ ilo5¢ zaprogramowanych krokéw [3]
Dtugo$¢ skoku [4]

llos¢ aktualnie wykonanych zdje¢/

| | |
H n 5| ilo$¢ zdjec: do zrobienia [5]

Przyktadowy ekran informuje, ze uzytkownlk wybrat kierunek ruchu w prawo [1]. Przy wyborze kierunku w lewo
na sterowniku pojawi sie symbol: <iiii.~ . Wozek jezdny znajduje sie obecnie 80mm [2] od lewego punktu
skrajnego, badz punktu startowego w tryble FREE Mode. Ustalona przez uzytkownika dtugos¢ skoku wynosi
40mm [4]. Naped wykonuije aktualnie drugi krok z trzydziestu zadanych [3]. Naped wykonatjuz trzy zdjecia z pieciu
zadanych [5]. W kazdym momencie mozna zakoficzy¢ program poprzez przyci$nigcie joysticka. Jesli naped
zakonczy wykonywanie wszystkich krokéw na ekranie sterownika pojawi sie komunikat z aktualna pozycjg wozka
jezdnego. Aby powrdcié¢ do menu gtéwnego nalezy weisngg joystick.
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6. Konserwacja i czynnosci obstugowe

Do czynnosci konserwacyjnych nalezy utrzymywanie napedu krokowego Slidekamera HKN-2 w czystosci. W tym
celu nalezy stosowac srodki do konserwacji tego typu urzadzen, np. suchy teflon czy $ciereczka antystatyczna.
Elementy napedu nie wymagajg smarowania.

Wszelkich zmian konstrukcyjnych i napraw dokonuje tylko i wytacznie producent urzadzenia
lub autoryzowany serwis. Niezastosowanie sie do zalecen opisanych w niniejszej instrukcji bedzie
skutkowato utrata gwarancji na urzadzenie.

7. Transport

Naped krokowy Slidekamera HKN-2 nalezy transportowaé w
odpowiednio przystosowanej do tego skrzyni transportowej, w taki
sposob, aby elementy urzadzenia chronione byty przed wszelkimi
uszkodzeniami. Producent zaleca uzycie pokrowiec ze sztywnym
wktadem piankowym dla X-SLIDER oraz HSK-5/HKN-2.

8. Gwarancja
Wszystkie produkty Slidekamera objete sa gwarancjg producenta przez okres

12-miesigcy od daty sprzedazy. Gwarancja obejmuje wady konstrukcyjne i materiatowe. Gwarancja obejmuje
naprawe, lub w przypadku gdy naprawa okaze sie niemozliwa wymiang produktu na nowy, przy czym koszt
wymiany nie moze przekroczy¢ warto$ci katalogowej ceny produktu. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen iflub wad
produktu powstatych na skutek jego nieprawidtowego uzywania, jak rowniez nieprzestrzegania zasad konserwacji
produktu.

Gwarancja traci réwniez wazno$¢ w przypadku:
M nieautoryzowanych préb napraw lub modyfikacji
™ uszkodzen mechanicznych powstatych w trakcie transportu oraz eksploatacji np. rysy, wgniecenia,
wgtebienia, zabrudzenia etc...
M zalania, zawilgocenia produktu

Aby skorzysta¢ z uprawnier gwarancyjnych nabywca powinien dostarczy¢ uszkodzony produkt wraz z dowodem
zakupu oraz potwierdzeniem ptatno$ci (faktura, paragon fiskalny, rachunek) do punktu, w ktérym sprzet zostat
zakupiony Po uplywie okresu gwarancji poszczegoine czesci zamienne mozna zakupi¢ u producenta
lub w wybranych punktach sprzedazy wymienionych na stronie www.slidekamera.pl/ www.slidekamera.com

Producent prowadzi réwniez serwis pogwarancyjny pod adresem:

HET-CNC s.c., 80-175 Gdansk, Ul. Kartuska 386

UWAGA: Jakiekolwiek przesytki wysytane na koszt HET-CNC s.c., 80-175 Gdarnisk, Ul. Kartuska 386 nie bedq
odbierane.

UWAGI DOTYCZACE PRAWIDLOWEGO USUWANIA PRODUKTU ZGODNIE Z DYREKTYWA
EUROPEJSKA 2002/96/EC

Na koniec okresu uzytecznosci produktu nie nalezy wyrzuca¢ do odpadéw miejskich. Mozna go dostarczy¢
do odpowiednich o$rodkéw segregujacych odpady przygotowanych przez wtadze miejskie lub jednostek
zapewniajacych takie ustugi. Osobne usuwanie sprzetu elektronicznego pozwala unikng¢ negatywnych
skutkow dla $rodowiska naturalnego i zdrowia z powodu jego nieodpowiedniego usuwania i umozliwia
odzyskiwanie materiatow, z ktérych jest ztozony, w celu uzyskania znaczacej oszczednosci energii i
zasobow. Na obowigzek osobnego usuwania sprzetu elektronicznego wskazuje umieszczony na produkcie
symbol przekres$lonego pojemnika na $mieci.
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